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Dynamic Modular System

Es posible hacer la administracion de diferentes marcas,
asi como de lineas de un conjunto de equipos, automotores
0 maquinas. Ademas permite realizar proyeccion de
demanda de un parque automotor y presupuesto de
compras
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| Adicionalmente, si se tiene la oportunidad de programar la
| atencion de los vehiculos en taller, se establecen fechas
estimadas que no impacten de manera importante la
operacion delas maquinas o vehiculos.

El sistema de Flotas, le permite a la empresa, hacer el control de su

maquinaria relacionando todos los componentes de la misma, para

validar la repotenciacion, controlar la vida atil y realizar

programacion de mantenimiento preventivo y proactivo que esta
conectada con el sistema de Taller de la aplicacion, ademas permite

“El objetivo es registrar la informacion de
cada uno de los vehiculos 0o maquinas que
componen el grupo a controlar”.

una

realizar la programacion de compras de repuestos, fechas estimadas

paralareparacion o atencion entaller.



